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1 Funktionsprinzip: A-LAS Sensoren + A-LAS-CON1-JET
1.1 Analog LAser Sensors (A-LAS)

Der Typ der A-LAS Sensoren umfasst analoge Laserlichtschranken mit rechteckiger oder runder Blende in getrennter
oder in Gabelbauform. A-LAS Sensoren bestehen aus zwei Komponenten: Einem Sender und einem Empfanger. Der
Sender erzeugt einen Lichtvorhang aus parallelgerichtetem Laserlicht entsprechend der Blendengeometrie. Der
Lichtvorhang weist dabei eine sehr homogene Verteilung der Lichtintensitat entlang beider Hauptachsen auf. Das Licht
des Senders fallt — ohne Objekt im Strahlengang — voll auf den Empféanger und wird durch diesen in eine proportionale
Spannung umgewandelt und ausgegeben. Befindet sich ein Objekt im Strahlengang, wird ein Teil des Lichts abgedeckt.

Die resultierende Verringerung der Lichtintensitdt, die auf den Empféanger trifft, wird als proportionale

@
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Abbildung 1: Sender-Empfanger Paar eines A-LAS Sensors (links), Blendengeometrie (rechts)

Spannungsanderung ausgegeben.

Es gilt:
Spannung ~ Bedeckung 1)

Daraus ergeben sich verschiedene Mess- oder Kontrolimdéglichkeiten. A-LAS Sensoren mit runden Blenden kdnnen
z.B.: als genaue Triggersensoren oder zur Feststellung einer Ddmpfung bei lichtdurchlassigen Objekten verwendet
werden. Sensoren mit rechteckiger Blende eignen sich zur Feststellung von geometrischen MaRen wie z.B.:

Durchmesser, Lange oder Breite.

A-LAS Sensoren bendtigen zum Betrieb eine stabile, rauscharme Spannungsversorgung. Zugleich ist fir die meisten
Applikationen eine Aufbereitung der analogen Spannungsinformation nétig (Verstarkung des Analogsignals, Definieren
einer Triggerschwelle und digitale Ausgabe, etc.) Zu diesem Zweck werden A-LAS Sensoren mit Kontrollelektroniken
betrieben, die die Spannungsversorgung und Auswertung ibernehmen. Kontrollelektroniken kénnen in zwei Varianten

unterteilt werden: digital Auswertende (Mikrocontrollergestiitzte) und analog Auswertende.

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 3
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Analoge Kontrollelektroniken sind durchwegs schneller als digitale, dafiir begrenzt in ihrer Flexibilitat.
Mikrocontrollergestiitzte Kontrollelektroniken erméglichen eine wesentliche bessere Anpassung der Sensoren auf die

auszufiihrende Mess- oder Kontrollaufgabe und die Kontrolle der laufenden MeRwerte tiber PC oder Laptop.

Bezeichnung Typ Eigenschaften
SI-CON11 Analog Analogverstarker
AGL4 Analog Analogverstarker mit

integrierter, einstellbarer
Triggerschwelle

SI-CONS8 Mikrocontrollergestitzt Digitale Auswertung eines A-
LAS Sensors, parametrierbar
unter Windows®

A-LAS-CON1 Mikrocontrollergestutzt Digitale Auswertung von
einem/zwei A-LAS Sensoren,
parametrierbar unter Windows®

A-LAS-CON1-JET Mikrocontrollergestitzt Digitale Auswertung von
einem/zwei A-LAS Sensoren,
parametrierbar unter Windows®,
optimiert fur
Spruhstrahlkontrolle

Tabelle 1: Sensor Instruments A-LAS Kontrollelektroniken

Abbildung 2: Verschiedene A-LAS Sensoren

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 4
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1.2 Analog LAser Sensor CONtroller 1 for JET Applications (A-LAS-CON1-JET)

Die A-LAS-CON1-JET Kontrollelektronik ist eine Mikrocontrollergestiitzte Auswerteeinheit fir bis zu zwei Sensoren
des Typs A-LAS mit einer speziell fir Sprihstrahlsysteme optimierten Firmware. Die A-LAS-CON1-JET verflgt iber
zwei digitale (0V..+24V) Eingénge, drei digitale Ausgange (0V..+24V) und einen Analogausgang (0V..+10V, optional
+4mA ..+20mA). Uber eine RS232 Schnittstelle kann zur Konfiguration der Kontrollelektronik oder zur Visualisierung
der laufenden Daten eine Verbindung zu einem PC oder Laptop aufgenommen werden. Am Gehéuse der A-LAS-
CONL1-JET befinden sich neben vier mehrfarbigen LED zur Anzeige verschiedener Zusténde (Eingange/Ausgénge) ein

Potentiometer und ein Taster dem verschiedene Aktionen zugeordnet werden knnen.

A-LAS-CON1-JET
A-LAS-CON1-JET-4/20
incl. Windows®-Software
A-LAS-CON1-JET-Scope

4/20:
Analogausgang
4..20mA

Robustes Aluminium-
gehéuse, blau eloxiert

P /
8-pol. Buchse e
Binder Serie 712

(Anschluss an SPS)

Anschlusskabel
cab-las8/SPS oder /

cab-las8/SPS-w

o/ [

/ /o
7-pol. Buchse / / i |
Binder Serie 712 / / [ Potentiometer zur
(Data Slave/Master) Toleranzeinstellung
nicht verwendet bei / /
Single-System! I|,
Anschlusskabel: / /
cab-las7-male / Ji 7-pol. Buchse
/ [ Binder Serie 712
4-pol. Buchse LED Display:  TEACH- bzw. (A-LAS Sensor CHA) / /
Binder Serie 707 rot/griin/rot/  RESET-Taste . 7-pol. Buch -
; - Anschlusskabel: pol. Buchse —
(R5232 Schnittstelle) gelb (Eingang IN1) cab-las-y-1m bzw. Binder Serie 712 B\fJ "
(s. Seite 6) cab-las-y-male-1m bzw. (A-LAS Sensor CHB) etesligungs-

Anschlusskabel ALAS-. -C direkt bohrungen
cab-las4/PC oder
cab-las4/USB Anschlusskabel:

cab-las-y-1m bzw.
cab-las-y-male-1m bzw.
A-LAS-...-C direkt

Abbildung 3: Ubersicht A-LAS-CON1-JET
Die Auswerteeinheit A-LAS-CON1-JET fihrt zyklisch die folgend genannten Operationen durch: Analogwert(e)
digitalisieren, Verarbeiten, Bewerten und Ausgeben. Die Art der Verarbeitung, die Grundlage der Bewertung und die

Art der Ausgabe sind durch den Benutzer per Software einstellbar.

ot g T
Digitalisieren —= Verarbeiten —» Bewerten -
CHB OUT 2
-
| Analog
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2 Installation der A-LAS-CON1-JET-Scope Software

Folgende Hardware Voraussetzungen sind fur eine erfolgreiche Installation der Windows®-Software A-LAS-CON1-JET

erforderlich:

CD-ROM oder DVD-ROM Laufwerk
Ca. 8 MByte freier Festplattenspeicher

Freier USB-Port am PC

100 MHz Pentium-kompatibler Prozessor oder besser.

SVGA-Grafikkarte mit mindestens 800x600 Pixel Auflésung und 256 Farben oder besser.
Windows 98, Windows NT4.0, Windows XP oder Windows Vista Betriebssystem

Bitte installieren Sie die A-LAS-CON1-JET--Scope Software wie im Folgenden beschrieben;

) . . . . .
1. S Legen Sie die Installations-CD-ROM in das CD-ROM Laufwerk ein. In unserem Beispiel
cO-Laufwerk (D) nehmen wir an, dass es sich um das Laufwerk “D” handelt.
2. Starten Sie den Windows-Explorer und wechseln Sie im Verzeichnisbaum des CD-ROM
Laufwerks in das Installationsverzeichnis D:\Install\ .
— Die eigentliche Installation wird durch Doppelklick auf das SETUP.EXE Symbol gestartet.

seflp.exe

Alternativ hierzu kann die Software Installation durch Anklicken des START-Ausfuhren...

Knopfes und anschlieRender Eingabe von ,,D:\Install\setup.exe* und Tastendurch auf den

Ok Knopf.

18 A-LAS-CON1-JET V10x Setup =3

Welcome to the
A-LAS-CON1-JET V10x
Installation Wizard

Itis strongly recommended that you exit all 'Windows progiams
befare running this setup program.

Click Cancel to quit the setup program, then closs any progiams
you have running. Click Nest to continug the installation.

WARMING: This program is protected by copyright law and
intemational treaties

nauthorized reproduction or distribution of this program, or any
portion of it, may result in severe civil and criminal penalties, and
will be prosecuted to the maximum extent possible under law.

Das Installationsprogramm meldet sich hierauf mit einer
Dialog-Box zur A-LAS-CON1-JET-Scope Installation.

In dieser Dialog-Box werden einige allgemeine Hinweise
zur Installation angezeigt.

Klicken Sie auf die Taste Next>, falls Sie die Installation
starten mochten

oder auf die Taste Cancel, um die Installation der
A-LAS-CON1-JET -Scope Software zu beenden

Cancel

Cancel
3. -
2 A-LAS-CON1-JET V10x Setup EE®

Destination Folder ﬂ
Select a folder where the application wil be installed &
w (o)

The installation wizard will install the files for 4-LAS-COM1-JET W10x in the following
folder.

Tainstall into 5 different folder, click the Browse button, and select another folder.

‘You can chooss not to install A-LAS-CONTJET ¥10x by clicking Cancel to exit the
installation wizard

Destination Folder

C\Programmeta-LAs-CINT-ETY

<Back || Mest> | [ Cancel

Falls die Taste Weiter gedriickt wurde, 6ffnet sich ein
weiteres Dialogfeld zur Auswahl des Ordners, in dem die
Anwendung installiert werden soll (Zielordner).

Akzeptieren Sie den Vorschlag mit Next> oder andern Sie

die Pfad-VVorgaben nach Ihren Wiinschen durch Anklicken
der Taste Browse

Browse

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010)
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5 A-LAS-CON1-JET V10x Setup (9=

Ready to Install the Application
Click Mest to begin installation

Click the Back button b reenter the installation information or elick Cancel b exit
the wizard.

Instruments

Ein weiteres LUMI-MOBILE-50-Scope Setup Dialogfeld
erscheint am Bildschirm.

Klicken Sie auf den Back Knopf um den Installationspfad
erneut zu &ndern.

Klicken Sie auf Next>> um die Installation zu starten
oder

Cancel

<Back | Hest> | [ Cancel

1% A-LAS-CON1-JET V10x Setup

EE&
A-LAS-CON1-JET V10x has been
successfully installed.

Click the Finish buttan ta exit this installation.

Deinstallation der A-LAS-CON1-JET-Scope:

Klicken Sie auf Cancel um die Installation zu beenden.

AbschlieRend erscheint eine Dialog-Box, die Uber die
erfolgreiche Installation informiert.

Es wurde eine neue Programmgruppe A-LAS-CON1-JET -
Scope V1.0x unter Start-Alle-Programme angelegt.

Einish

Klicken Sie auf Finish um die Installation abzuschliefen.

Der Start der A-LAS-CON1-JET-Scope Software erfolgt
durch Mausklick auf das entsprechende Symbol in der neu
erzeugten Programmgruppe unter:

Start >Alle Programme > A-LAS-CON1-JET-Scope
V1.0x

Die Deinstallation wird mit Hilfe des Windows-
Deinstallations-Tools durchgefiihrt.

Das Windows-Deinstallations-Programm finden Sie im
Ordner

Start/Einstellungen/ Systemsteuerung.

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010)
01. Dez. 2010
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3 Funktion der A-LAS-CON1-JET Firmware

Die A-LAS-CONI1-JET Firmware ist weitestgehend modular aufgebaut. Zu diesen Modulen sind die zwei
Analogkanale (CHAN A und CHAN B) als Reprasentation der zwei angeschlossenen A-LAS Sensoren zu zéhlen. Dazu
kommen zwei digitale Eingdnge (INO und IN1), zwei Timer (TMRO wund TMR1), zwei
Evaluierungseinheiten (EVALL und EVALZ2), ein Analogausgang (ANA. OUTPUT) sowie drei digitale Ausgénge
(OUTO, OUT1 und OUT2).

3.1 Die Analogkanale CHAN A und CHAN B

e Beschreibung: Digitale Reprasentation der aktuellen Werte der angeschlossenen Sensoren
e Funktion: Triggern einer Aktion (mit Triggerschwellen), MeBwerte erzeugen
e Parameter/Einstellungen unter ...

E- Settings Data Recorder | Detailed Data | Templates View Data

Die beiden Analogkandle CHAN A und CHAN B sind der Kern der
Kontrollelektronik A-LAS-CON1-JET. Die angeschlossenen Sensoren liefern in

Form eines analogen Gleichspannungssignals von 0 .. 5 Volt die Information wPDE'DWE" wPDE'DWE"
Uber den Grad ihrer Bedeckung. Die Laserleistungen der Sender der an Kanal A ggg_i ggg_i
und B angeschlossenen Sensoren kénnen jeweils iiber einen ,,Power* Parameter 8003 8003
700= 700=
separat eingestellt werden. Der Wertebereich liegt dabei zwischen 0 (Sender e e
aus) und 1000 (maximale Senderleistung). 500 500
4003 4003
Hinweis: Die Senderleistung sollte so eingestellt werden, daf bei freiem 300= 300=
. . . . 200= 200=
Strahlengang das nicht normierte Empfangssignal (Anzeige ,,Show raw value®) I I
bei ca. 95% des Dynamikbereichs (0.95 * 4095 ~ 3900) zu liegen kommt. iE iE
Hohere Power fihrt zu einem Ubersteuern des Empfangers und verhindert so ein §|500 §|500
lineares Messen. Niedrigere Power fihrt zu einer Verschlechterung der
Auflésung.
Die digitalisierten Werte der Empfanger konnen optional einer Normierung
unterzogen werden. Bei der Normierung wird der urspriingliche digitalisierte
Wert (Rohwert) mit einem Faktor beaufschlagt. Dieser Faktor entspricht 4095 Normalisation
dividiert durch den maximalen bekannten Rohwert bei freiem Strahlengang. Es Horm, || [Raw
gilt:
4095
norm =raw.——— )
max{raw}
A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 8
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Normierung wird eingesetzt um Stéreinflissen entgegenzuwirken. Zu diesen Storeinflissen zahlen Verschmutzung,
sowie seltener Temperatureinfliisse oder Fremdlicht. Durch Normierung wird ebenfalls der Einflu® der Power auf den
MelRwert beseitigt. Der Normierungsmechanismus kann aber nur dann effektiv eingesetzt werden, wenn die Feststellung
des maximalen Rohwerts wahrend eines l&nderdauernden MeRvorgangs moglich ist (also der Strahlengang
zwischendurch frei wird) Um immer den optimalen Normierungsfaktor anwenden zu kénnen muf3 der max{raw} Wert
nachgefiihrt werden. Dazu wird jeder Rohwert — bei jeder Messung — mit dem max{raw} verglichen. Ubersteigt der

Rohwert den Maximalwert wird der Maximalwert durch den Rohwert ersetzt. Es gilt:

if (raw > max{raw})

max{raw} = raw ®)

Durch Verschmutzung entsteht eine zusétzliche Dampfung des Empfangssignals. Dadurch erreicht der max{raw} Wert
nicht mehr die urspriingliche Gréfe. Um sich an die gegebene Situation anzupassen wird der max{raw} Wert daher in

einstellbaren Zeitintervallen um einen gewissen Wert dezimiert. Es gilt:

do every (Normalisierungszeitinterval)
if (raw < max{raw})
max{raw} = max{raw}— x
X=X-2 (4)
else
max{raw} = raw
x=1

Wie zu sehen ist steigt der Dezimierungswert ausgehend von einem minimalen Wert exponentiell an. Dies gewéhrleistet
sowohl eine schnelle Anpassung an eine veranderte Verschmutzungssituation, als auch ein minimaler Einflu auf die

laufende Messung durch anfénglich kleine ,,Spriinge*.

Durch Variation des Normalisierungszeitkonstante

(Wertebereich: 10 ms .. 1 min) kann der Normalisie- Memalisation base adjust on
rungsmechanismus an die zu erwartende Rate der SO R §|— %I— Q
A B IHO IH1 TMRED | |} TMRA
Verschmutzung angepalt werden. Zudem kann der A ) \le) Uljwl [Jfwe] |Jfrwol jjrea]
. . - a1 (e ] [|fmo] [ima] [{{veaio] JiTeaka[ |} conr.
Mechanismus an bestimmte Konditionen gekoppelt e | e | |ter S | [k S | [aiarsl | it
OroPP 7AWV

werden (z.B.: ein externes ,,Sensor Frei* Signal). Zur

Erklarung der Piktogramme: siehe Anhang. Es ist T O ST )
A —
1010000 20000 30000 40000 50000 GOOOD
Bedingungen werden intern UGber eine logisches 4 oo

moglich mehrere Konditionen zu wahlen. Die

ODER verknipft. Wenn mindestens eine Bedingung
WAHR ist, gilt die Voraussetzung als erfullt.

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 9
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Nach der (optionalen) Normalisierung wird der im Folgenden als Normwert
(NORM A, NORM B) hezeichnete Messwert einer Filterung unterzogen. Das
Ergebnis der Filterung wird als ,,RESULT A“ bzw. ,,RESULT B* bezeichnet.
Es stehen vier Optionen zur Verfligung von denen eine gewahlt werden kann:

1. ,,.DIRECT": Unveranderte RESULT = norm
Weitergabe des Normwerts

2. ,,MIN“: Minimalwertfilter, kleinster RESULT = min{norm}
Wert von Norm A

3. ,MAX“: Maximalwertfilter, grogter ~RESULT =max{norm}
Wert von Norm A

4. ,LOWPASS*": Tiefpass-gefilterter RESULT = LP{norm}
Wert von Norm A
Schnelle Wertdnderungen werden
unterdrickt, langsame werden
weitergegeben.

Hinweis: Die Integralbildung und deren Ergebnisse ,INTEGRAL A“ bzw.
LINTEGRAL B“ werden unabhéngig von ,,RESULT A“ und ,,RESULT B*
durchgefiihrt.

Weiterhin - wird der Normwert kontinuierlich mit einer pro Kanal
eigenstandigen  Triggerschwelle  verglichen.  Sowohl Zustinde (,,Uber
Triggerschwelle”, ,,Unter Triggerschwelle®) als auch Zustandsiibergange
(steigende Flanke, fallende Flanke) werden erkannt. Der Wertebereich reicht
von 0 .. 4095 und kann sich abhdngig von der Konfiguration des Kanals auf

Roh- oder auf normierte Werte beziehen.

Die gewdhlten Filteroperationen werden auf jeden Normwert angewendet.
Insbesondere ,,MIN“ und ,,MAX* Filter kénnen jedoch nur dann sinnvoll
eingesetzt werden, wenn ihr Wert zu bestimmten Zeitpunkten/Bedingungen
auf einen bekannten Wert zurlickgesetzt werden. Fiir diesen ,,RESET* steht
eine Triggertabelle zur Verfligung. Mehrere Konditionen kdnnen gleichzeitig

gewahlt werden. Es findet intern eine logische ODER Verknipfung statt.
if (RESET - Bedingung)
max{norm}=norm
min{norm}=norm ®)

Inorm:O

Instruments
Filkermade

MIH ‘- L LP

=4 194 |74 AN

DIRECTY| | —— || LMAX ] i F

Trigger Lewvel: Trigger Lewvel:
4095= 4095=
3500 3500
30002 30002
2500= 2500=
20002 20002
15002 15002
10002 10002
500 500
0= 0=
=E =E

Reszet filkerad value

£101. 41010 4+
al [Is ] [ |lmo 11

al (B [{[mo] [ |lma] [
Y

Rl i Ralicd

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010)
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3.2 Die Digitaleingange INO und IN1

Instruments

e Beschreibung: Eingangssignale mit zwei Zustanden (0V - ,EIN*, +24V > L AUS")
e Funktion: Triggern einer Aktion, Auslosen einer TEACH Operation, Umschalten des

Analogausgangsmodus
e Parameter/Einstellungen unter ...

Data Recorder

Detailed Data

Templates

View Data

Channel B Channel A Timer 1

Timer O

Oscillograph -

Sowohl Flanken als auch Zustande der beiden digitalen Inputs INO und
IN1 werden kontinuierlich festgestellt. Daneben kann dem Digital-
eingang IN1 eine Sonderfunktion zugewiesen werden. Mit der Option
»SWITCH ANALOG OUTPUT* wird ein Umschalten des gewéhlten

Teach Target
EVALUATION 1

hd

Analogausgangsmodus ermdglicht. Dabei ergeben sich folgende
Kombinationsmdéglichkeiten:
Ana. Output Mode IN1=0 IN1=1
DEACTIVATED DEACTIVATED RAW A
RAW A RAW A RAW B
RAW B RAW B X
NORM A NORM A NORM B
NORM B NORM B X
FILTERED A FILTERED A FILTERED B
FILTERED B FILTERED B X
EVALUATION 1 EVALUATION1 EVALUATION 2
EVALUATION 2 EVALUATION 2 X

Die grau hinterlegten Kombinationsmdglichkeiten kdénnen gewahlt

werden, weisen jedoch einen nicht definierten Zustand (X) auf.

Llzage of Poti Uzage of Button
NONE | NONE v
w

¥ NOME

TEACH

SwITCH ANALDG DUTPUT

NONE ¥ NONE ¥
R & hil
R & hil

DEACTIVATED

v Raws A,

Réw B

MORM A

NORM B

FILTERED

FILTERED B

EVALUATION 1
EVALUATION 2

Die zweite wéhlbare Option ,,TEACH" erlaubt (iber den Digitaleingang
IN1 Siehe

,»Teachvorgang“

einen  Teachvorgang auszuldsen. dazu Kapitel:

QLI ——— I

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010)
01. Dez. 2010
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3.3 Die Timermodule TMRO und TMR1

e Beschreibung: Zeitgesteuerte Softwaremodule mit zwei Zustanden (1 - ,EIN“, 0 &> ,AUS")
e Funktion: Triggern einer Aktion, Offnen/SchlieRen eines Zeitfensters
e Parameter/Einstellungen unter ...

Outputs Settings Data Recorder | Detailed Data | Templates View Data

Channel B Channel A _ Oscillograph Common

Die Funktion eines Timers wird gekennzeichnet durch zwei Zeitangaben: ,,Ontime*“ und ,,Offtime* Nach dem
Verstreichen der ,,Ontime* geht der Zustand des Timers von ,,EIN* zu ,,AUS*“ Uber. Demgegenuber wechselt der
Zustand nach Verstreichen der ,,Offtime* von ,,AUS* zu ,,EIN*.

Ontime
TMRX
Ein/1
Aus/0
Offtime
Der Timer startet stets im ,,AUS* Zustand. Es besteht die
Maéglichkeit den Timer kontinuierlich laufen zu lassen oder
aber nach der ersten steigenden Flanke automatisch DISABLED b
stoppen zu lassen — eine Funktion die fiir die Erzeugung Timer 0 Souree USE PRESET ON/OFFTIME )
von bestimmten Verzdégerungen (DELAY) nach wahlbaren
: DISABLED -
Ereignissen verwendet werden kann. Im kontinuierlichen
g Timer 0 Source v DISABLED
Modus erzeugt der Timer ein PWM Signal mit den ihm GEMERATE Pta/h SIGNAL
GEMERATE DEL&Y

zugewiesenen EIN/AUS Zeiten bis er durch ein Ereignis Pracat Mi.Tima [mel
gestoppt wird.

Start Ende
Ein/1 *
Aus/0
Offtime
A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 13
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Um den Timer zu starten kann aus allen verfligharen

Zustandsanderungen eines oder mehrere ausgewahlt Timer O Start Event
] ] ]
A1 4l 41 4

werden. Bei einer Mehrfachauswahl werden die ﬂ_‘JﬂLlﬂ_J (] {1 | roaka |
Ereignisse intern logisch ODER verknupft. Der Timer ) (15 (Nl [lm |7l
ol A9

startet stets im ,,AUS“ Zustand. Dabei kann ein AR BRAR 4

-EIN/AUS* Zustandsiibergang vorkommen.

Der Timer kann durch ein wéhlbares Ereignis gestoppt Tomes 0 Stopp Evert

werden. Mehrfachauswahl ist mdglich; die Ereignisse £ £ Iy Iy Iy
werden logisch ODER verknlpft. Wahrend des Stopps A L) [|jmo] [ Jima] |l mea]
wird der Timer in den ,,AUS“ Zustand gezwungen. Dabei a (8 ) [ |[mo i) [ [|TMRa[
] 2 J1 IR 4] + -
kann eine ,,EIN/AUS* Zustandsanderung vorkommen. = = =
Es stehen drei Auswahlmdglichkeiten zur Festlegung der
LEIN“ bzw. ,,AUS* Zeiten fest:
e ,USE PRESET ON/OFF TIME" wahlt die durch
die PC Software festgelegten Zeiten.
Neben den vorher festgelegten Zeiten ist es auch mdéglich
die an den Digitaleingdngen INO und IN1 anliegenden
Digitalsignale auf ihre ,EIN“- und ,,AUS“-Zeiten zu : DISABLED ~|
) ) Timer 0 Source USE PRESET OM/OFF TIME |
prifen und die gewonnenen Daten zur Steuerung des
Timers zu verwenden. Bei einer ,EIN/AUS* _
Timer 0 Mode DISABLED |
Zustandsanderung wird die ,,Ontime* gemessen, bei einer :
Timer 0 Source USE PRESET OM/OFF TIME |
LAUS/EIN“ Zustandsanderung die ,,Offtime*. w USE PRESET OM/OFF TIME
Preset OnTime[ms]  |SE INDMEASURED ON/OFF TIME
e ,USE INO MEASURED ON/OFF TIME" wahlt . USE IN1 MEASURED ON/OFF T_:ME
die an Digitaleingang INO gemessenen Zeiten i
e ,USE IN1 MEASURED ON/OFF TIME"“ wahlt
die an Digitaleingang IN1 gemessenen Zeiten
Hinweis: Es konnen keine Zeiten grofer als 125 ms
gemessen werden. Lag ein Zustand (EIN oder AUS)
langer als 125 ms an, wird als Zeit stets 125 ms gemessen.
Bei der Verwendung der Digitaleingange als Zeitgeber ist
es moglich die gemessenen Zeiten mit einem Faktor zu
belegen. Beispiel: Wird an INO ein ,,EIN“-Puls der Dauer
Factar [%]
50 ms gemessen, wird durch die Anwendung des Faktors e | 180
(150%) die Ontime des Timers auf 75 ms eingestellt. Bei 1720 40 60 B0 100 120 140 160 180 200
der Auswahl ,,USE PRESET ON/OFF TIME®" ist der
Faktor ohne Bedeutung.
A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 14
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Uber die Einstellungen ,,Preset On-Time“ bzw. ,Preset :

Prezet On-Time [mz]
Off-Time* kdnnen — der entsprechende Timer Modus q I §| B
vorausgesetzt — die Zeiten des jeweiligen Timers 1020 40 B0 B0 108 125
. . . Freset Off-Time [mz]
eingestellt werden. Es ist zu Beachten, dass im Delay- 4 I §| 33
Modus die ,,On-Time* ohne Bedeutung ist. w20 40 en B0 100 125

Hinweis: Die hier fir Timer TMRO exemplarisch getroffenen Aussagen gelten in gleichem MaR fur Timer TMR1!

Zustands-/Trigger-
tabelle

1 1 1
[ N = [ ) = LI ) —
TS 28 S8 |28 S8 |28
N X = X X = X X =
c 0 SO c 0 |SO© co S0
S 20 SO Q0 S 20
L © E’"cs L © E"cs L © E"cs
4 4 A 4
s @
e
3 ) S
=5 52 : S
=9 cZ oR @
5o gg |E= 5
o 1 ] | X = a
2 3 . | W2 = nh a
22 52 | — o S
F o c = q,;E' N
S ES<« =
i < 3 F i e
= LUC = U)
3 = =
52 3
=z
0 0
ol QO
= oI o
o . c O
0 = c =
c < < —
GJZ (0]
0 < 4 0
o« [}
ejpum o
c O
C -
<
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3.4 Die Auswerteeinheiten EVAL1 und EVAL?2

Instruments

¢ Beschreibung: Bewertungseinheit mit Toleranzband und Referenz
e Funktion: Bewerten eines Messwerts (unter/in/uber Toleranz)

e Parameter/Einstellungen unter ...

Outputs Parameter - Data Recorder

Detailed Data | Templates View Data

Die Auswerteeinheit kann auf die Ergebnisse beider
Analogkanale sowie auf alle Zustdnde und Zustands-
Ubergange zugreifen. Sobald die Auswertebedingung
erfillt ist, wird der gewahlte Wert mit dem Toleranzband
verglichen und das Vergleichsergebnis festgestellt. Der
»Evalmode* Parameter legt fest welches Ergebnis

ausgewertet werden soll.

Die Auswertebedingung kann aus allen Zustdnden und
Zustandsubergdngen  zusammengesetzt werden.  Bei
Mehrfachauswahl findet eine interne Verknipfung statt.
Die Art der Verknupfung kann durch den Benutzer
gewahlt werden:

e Log. AND: Nur wenn alle Unterbedingungen
wahr sind ist die Auswertebedingung wahr.

e Log. OR: Wenn mindestens eine Unterbedingung
wahr ist, ist die Auswertebedingung wahr.

e Log. NAND: Das Auswerteergebnis ist wahr,
solange nicht alle Unterbedingungen wahr sind.

e Log. NOR: Das Auswerteergebnis ist wahr,
wenn keines der Unterbedingungen wabhr ist.

Werden zwei gegensdtzliche Zustdnde gewdhlt (z.B.:
INO=AUS + INO=EIN) ist diese Bedingung immer wahr.
In diesem Fall wird kontinuierlich ausgewertet. Dazu kann

auch die ,,Continuous* Bedingung gewahlt werden.

Ewalmode
Fiesult & vl

Evalmode
Result & |

¥ Result &
Fesult B
Inteqral A

Inteqral B '
T Z

Evwaluation Condition

arnc

] ] ] ]

- - 4 + -
B | | (fmo| | [fm1] | |iTearo| |fTraRe|
B | [ |fmo] [|fm] [||reako] [frmaka|

- - - - -

L L L L
NIRRT
a ) L|{e ) Ljjme| [ Jjm] [ JjTmeo] [fTmes|
a B ) [ (lmo] [ |fma] [ veako[ |fTmRa [
2N AN AN A L

Condition Combination C) CONT.

oOR -]

Condition Cambination

OR il

AND
v O

§  NAND

_ NOR

T SIS T To Lo (ERpu}|
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Entsprechend des Evaluierungsmodus wird der Messwert bei Average
zutreffender Evaluierungsbedingung mit dem Toleranzband [ MONE ¥/
verglichen. Zuvor wird optional eine Mittelung des Messwerts
durchgefiihrt. Die Mittelung wird ,,am Stiick* durchgefiihrt, d.h. :;:de -l
bei ,Average“=128 sind 128 zutreffende Evaluierungs- v NONE ]
bedingungen nétig, bis die Mittelung beendet ist. Solange liegt 4
der vorhergehende Wert an. Die Mittelung kann zwischen 1 ' 185
(keine Mittelung) und 16834 eingestellt werden. Com
64
128
256
512
1024
2048
4 4098
T oma
16834
Kern des Toleranzbandes ist der Referenzwert. Die obere Grenze
des Toleranzbandes wird durch den oberen Toleranzwert Feference Value  Upper Tolerance  Lower Talerance
begrenzt: 4095.0000= 4095.0000= 4095,0000=
Obere Toleranzgrenze = 3000.0000- 3000.0000- 3000.0000-
(6) : : :
Referenz + Oberer Toleranzwert 2000.0000 - 20000000~ | 20000000
Entsprechend ist die untere Grenze des Toleranzbandes 1000.0000- 1000.0000= 1000.0000-
bestimmt: 0.0000- o.oooo- B o.oooo- W
Untere Toleranzgrenze = 0 4 coooooon 4 si20000 4 s120000

Referenz — Unterer Toleranzwert

Bei jeder Evaluierung wird der Zustand des Messwertes in

Hinsicht auf das Toleranzband festgestellt. Dieser Zustand kann

dann von den Digitalausgangen ausgegeben werden. Nach jeder | ______

EVALA1 SIm LOW
Evaluierung werden die Digital- und Analogausgénge neu
gesetzt.
A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 17
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3.5 Die Digitalausgange OUTO, OUT1 und OUT2

e Beschreibung: Digitale Ausgangsmodule mit zwei Zustanden (,AUS" - 0V, ,EIN“ > +24V)
e Funktion: Ausgabe/Visualisierung eines Zustands, Informationsweitergabe an Steuerung,

e Parameter/Einstellungen unter ...

- Parameter Settings Data Recorder | Detailed Data | Templates View Data
Ana. Output

Der Digitalausgang kann zwei Zustande annehmen: ,,EIN“ oder

Digital Output Condition
LAUS". Zur Bestimmung des Zustands kann eine Wahrheits- SN HIGH EVAL1 EVAL1

tabelle benutzt werden. Die wéhlbaren Bedingungen werden
logisch Verkniupft (AND, OR, NAND, NOR, siehe auch: EVAL1

und EVALZ2) Ist das Ergebnis der Verknupfung wahr wird der — SN Low
ooy | ey ol | B e | Bt |
Ausgang auf ,, EIN“ gesetzt, ansonsten auf ,,AUS". iﬂt SJHE ﬁ & ﬁ 8 ERC 2 ﬁﬂg g

) (e f[m] [ [l [
AN AN AL AL 71 ) ’

Condition Combination

R
RN
Y
=
N
C
]

oR |
Condition Cambination
0R bl
AMD
¥ OR
MNaMD
: MNOR
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Zur Konditionierung der Ausgange kann eine Pulsverlangerung
angewendet werden. Sobald ein Zustandsiibergang des Ausgangs Mirimum "N Time [ms]
stattfindet, werden weitere  Zustandstibergdange fiir  die  E——.

0 25 B0 75 100 125 150 175 200 225 250
oo

Finirmurn “OFF-Time [mz]
. —
L
Zustand separat gesetzt werden. 0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250

200

vordefinierte Zeit gesperrt. Mit der direkt anschlieRenden
Evaluierung wird der neue Ausgangszustand gesetzt. Die Werte

fur die Pulsverlangerung kann fur den ,,AUS“ und den ,EIN“

Evaluierung alle 10ms

Ausgangszustand: (Minimum , ON“-Time = O0ms, Minimum , OFF“-Time = Oms)

Ein/1 #

Aus/0

Ausgangszustand: (Minimum ,, ON“-Time = 25ms, Minimum ,, OFF“-Time = 35ms)

YLy v vy vy vyyvy

Aus/0

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 19
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Evaluation 2

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 20
01. Dez. 2010



Senso,' Let's make sensors more individual

Instruments

3.6 Der Analogausgang ANA. OUTPUT

e Beschreibung: Analoges Ausgangsmodul mit 12bit Auflésung und 0 .. 10V Bereich

e Funktion: Ausgabe/Visualisierung eines Messwertes, Informationsweitergabe an
Steuerung, ...

e Parameter/Einstellungen unter ...

- Parameter Settings Data Recorder | Detailed Data | Templates View Data
Output 2 Output 1 Output 0 -

Mit Hilfe des Analogausgangs ist es mdglich einen Messwert als analoges

Spannungssignal auszugeben. Der auszugebende Messwert wird Uber den -
Parameter ,Analog Output Mode* gewahlt. Es ist moglich zwischen zwei «giﬁﬂlwm
Auswahlmdglichkeiten mit einem Digitaleingang hin und her zuschalten R B
. o NORM &
(siehe dazu: Die Digitaleingdnge INO und IN1) NORM E
FILTERED &
FILTEREDE
EvaLUATION 1
EVALUATION 2
-TO000="m 0 Toonn=
Um den Analogausgang flexibler zu gestalten, kann der Benutzer den
. . Finimum at b & at
Messwert mit einer Geradengleichung anpassen:
16383~ 16383~
Analog=m-Messwert +t (8) 10000- 10000- I
Eine alternative Eingabemethode ermdglicht die Eingabe des Schnittpunktes e s
mit dem Minimalwert (0) und dem Maximalwert (4095). Beide Varianten - -
. . . ) - -10000= -10000~
sind gleichwertig und kénnen ineinander umgerechnet werden: : :
-16383- -16383-
t 4095 -t
MIN=—: MAX=———: 9) 4 0 = IE:
m m

Zur besseren Ubersichtlichkeit zeigt ein Graph die Ubertragungsfunktion bei Eingabe der Daten an. Die x-Achse ist

dem Messwert zugeordnet, die y-Achse zeigt den zu erwartenden Analogwert an.

Analog Dutput Mode Preset Moare v| Set
Rl > 10-
S_
Miriirnurn at o=
—_—
16383~ 16383~ =
: : g b
10000- 10000~ =R
: ; [
D—: D‘: :‘2 3=
: : 2-
10000+ 10000+ .
AB383- 15383~ 0-; . ; . . . . . .
§12 1024 1535 2043 2560 3072 3534 4096
4 o c EN Digital Value
A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 21
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Fur den Fall, dass der Analoge Ausgangsmodus auf
~EVALUATION1* ~EVALUATION2*
eingestellt ist, kann tber die Dropdown-Liste ,,Preset”

oder

aus einem Satz vordefinierter Einstellungen gewahlt

werden:

e ,Zoom Tolerance Band* setzt die MIN/MAX
Werte so, dass an der unteren Toleranz-
grenze OV und an der oberen 10V
ausgegeben wird.

o ,Set Reference to 5V, Gain = x“ setzt die
MIN/MAX Werte so, dass der Referenzwert
immer mit 5V ausgegeben wird. Der Gain
Wert  bezeichnet die  Steigung  der
Ubertragungsfunktion und kann zwischen -4
und +4 gewahlt werden. Gain 1 entspricht
dabei der normalen Steigung.

Bei der Auswahl der Voreinstellung wird zundchst
eine Vorschau (gestrichelte Line) angezeigt. Durch
den ,,Set*“ Button wird diese Voreinstellung in die
passenden MIN/MAX Werte umgerechnet und diese
in der Software ersetzt. Natirlich koénnen diese

nachtraglich durch den Benutzer verandert werden.

=)
=
=

£
[
o
=
2
=
=

=
=
=

=
L)

N

=1
o
=
=

Instruments

MHane

Bl Set

_ ¥ Hone

Zoom Tolerance Band

Set Reference to B, Gain =1

Set Reference to B, Gain = 2
Set Reference to B, Gain = 4
Set Reference to B, Gain = -1
Set Reference to B, Gain = -2
Set Reference to BY, Gain = -4

2_
‘I_
D_

/

2048
Digital % alue

1024 1536

Zoom Talerance Band

Ref |
256D

3072 384 409

Ref .
0 52 1024 153 2048 2560 3072 3534 409
Digital  alue
Preset Zoom Tolerance Band v| Set
10-
S_
8_
= 7
;-
8 5
i)
B u-
= -
2_
‘I_
Ref .
IJ_| I 1 1 1 1 1 1 1
I B2 1024 1836 2048  2BE0 3072 3684 4096
Digital  alue
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3.7 Potentiometer, Taster und LEDs

e Beschreibung: Interfacemodule zur Konfiguration der Kontrollelektronik, Anzeige

e Funktion: Durchfiuihren eines RESET, Auslosen einer TEACH Operation, Einstellung der
Verstarkung des Analogausgangs, Visualisierung von Ausgangszustanden

e Parameter/Einstellungen unter ...

I- Settings Data Recorder | Detailed Data | Templates View Data
Channel B Channel A Timer 1 Timer 0 Oscillograph -

Der Taster an der Front des Gehduses kann verschiedenen Operationen

zugeordnet werden: Usage of Input IN1
o ,RESET* entspricht der internen RESET Funktion. Die maximal- NONE |
- . Teach T
bzw. minimalwertgefilterten RESULT Werte werden auf den sach Targe!

EVALUATION 1 vl

aktuellen Normwert zuriickgesetzt, der Integralwert wird genullt. Usage of Button

NONE | NOME |

e SET REF.“ beeinflusst die Normierungsoperation. Bei betétigen v NONE
des Tasters wird der maximale Rohwert auf den aktuellen TEALH
SET REF.
; ; I
Rohwert gesetzt. Der normierte Wert springt dadurch auf 4095. RESET
Wenn die automatische Maximalwertnachfiihrung deaktiviert ist,
kann dadurch bei freiem Strahlengang eine Normierung Usage of Input IN1
. NONE -
durchgefiihrt werden. Toach Target
o _TEACH" ermdglicht das Auslosen eines Teachvorgangs durch EVALLIATION 1 >
. . . v EVALLATION 1
den Taster. Dabei werden die Referenzwerte durch die aktuellen EVALLATION 2
Messwerte ersetzt. Das Ziel des Teachvorgangs wird durch den EVALT B EVAL 2

Parameter ,, TEACH TARGET" bestimmt.
Der Teachvorgang kann anhand der LEDs an der Front des Gehéuses verifiziert werden. Der Teachvorgang selbst wird
bestimmt durch die Dauer — des IN1 Signals bzw. der Zeit die der Taster gedriickt wird. Die gelbe LED blinkt ca. zwei

Sekunden. Wird der Taster nach dieser Zeit losgelassen bzw. das IN1 Signal riickgesetzt wird der Teach ausgeldst.

TEACH in RAM

R RS- BRSO BRI R RS R R ,
Zeit

0s 1s

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 23
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| AS-CON1-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 {0} 8544-9719-0 .
T e e e AT e T T e T eI A-LAS-CON1-JET Scope vi.0x{Build 0112010)  fpetruments
EnlEfl Outputs | Farameter ‘ Settings ‘ Data Recorder Detalled Data | Templates | Yiew Data
#per
taode
= | 3288.0000  4090.0000 | fecdn. @ o
3288
RESET 4095~ -
II-—————————— Evaluation 2
SET REF. 3h83- [
TEACH 3071~ ‘“'
| _— e — — — — — — —— —
SHOW DATA T R I N B Jf['r
2048-——————— -"|
RUN 3 I N A SN AN A A
SCOPE e
STOP =
SCOPE
B12-
1B
DATA n-
data points 100 IR 500
= R SEMD ] A ———
[~ EEFROM COMMECT
I FILE GET |F|awdata [part 2] received.

Das am Gehduse der A-LAS-CONI1-JET Kontrollelektronik
angebrachte Potentiometer kann optional dazu eingesetzt
werden eine Verstarkung/Anpassung des Analogausgangs-
signals zu bewerkstelligen. Der Messwert wird mit einem
Faktor zwischen 0.0 und 2.0 multipliziert, der von der Stellung

des Potentiometers abhédngig ist, und dann ausgegeben. Die Wsage of nput IN1

Einstellung der MAX/MIN Werte werden dann ignoriert. MONE |

Teach Target
EVALUATION 1 -/

10-

Uzage of Buttan
NONE  + NONE ¥/
v MOME
ANS, GalN

Waltage Output [V]
T

0 B2 1024 153 2048 550 3072 354 409
Digital  alue
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4 Funktion der A-LAS-CON1-JET-Scope Software

-LAS-CON1-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor.
Tel. ++49 {0) 8544-9719-0 .
o e T e i T e I A-LAS-CON1-JET Scope vi.0x{Build 012010)  frnetruments
Enlert Outputs ‘ Farameter ‘ Settings ‘ Data Recorder Detailed Data | Templates ‘ Yiew Data
“per
Mode
PRINT 0.0000 0.0000 Fecording ... &) E valuation 1
RESET 4095- “
Ewaluation 2
SET REF. 3553~
TEACH 307 -
SHOW DATA 2o
2048~
RUM o
SCOPE e
STOP ety
SCOPE
512-
WIEW
DAaTA 0-
data points 100 ][ 500
[= Rt SEMD I L]
[ EEPROM COMMECT
 FILE GET Iﬁ-LAS-EDNHET 41.01 [154)an/10]
A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010) 25
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4.1 Verbindung mit der A-LAS-CON1-JET Kontrolleinheit aufbauen

Um den reibungslosen Datenaustausch mit der A-LAS-CON1-JET
Kontrollelektronik zu gewahrleisten wird ein Verbindungsaufbau
bendtigt. Wahrend des Verbindungsaufbaus wird ein Handshake
durchgefiihrt und der Versionsstring von der Kontrollelektronik
gelesen.

Es stehen zwei Protokolle zur Verfigung: TCP/IP und RS232

Die Kommunikation tiber RS232 ist die geléufigere. HardwaremaRig
ist ein RS232 COM Port in der A-LAS-CON1-JET Kontroll-
elektronik implementiert. Uber ein cab-las4/PC Kabel kann dieser

mit einem COM Port des PC verbunden werden.

Ebenfalls mit der Einstellung ,,RS232“ kann ein cab-las4/USB Kabel
eingesetzt werden. Dies ist bei neueren PCs nutzlich da hier meist
keine COM Ports mehr zur Verfligung stehen. Die mitgelieferten
USB Treiber installieren einen virtuellen COM Port auf dem PC der

wie ein realer benutzt werden kann.

CONNECT

=% COMMUNICATION SETTINGS

R5232 W

COMMUNICATION PROTOCOL

SELECT COM PORT [1...258] §|17
BALE RATE TEITE PER SEC ] %00 v
| TRY TO CONNECT |

|NO COMMECTION ESTABLISHED

{‘ DISCARD SETTINGS |

aliootallatl 2

=¥ COMMUNICATION SETTINGS

TCRAF

A IEAEERED
10001

| TRY TO COMMECT |

COMMUNICATION PROTOCOL ¢

1P ADRESS [, . B, B

FORT MUMBER [Default 10001]

|EDNNEETIDN ESTABLISHED

%‘ DISCARD SETTINGS |

%

SchlieBlich ermdglicht die Einstellung ,,TCP/IP* zusammen mit einem SI-RS232/Ethernet-4 Kabel den Einsatz in

einem Netzwerk. Der RS232/Ethernet Adapter wird dabei Uber seine zugewiesene IP-Adresse angesprochen. Der

Ethernet-Adapter sollte dann zum Einsatz kommen falls der Abstand zwischen Sensor und PC die verfligharen

Kabellédngen ubersteigt oder eine Fernwartung von vorn herein gewtinscht ist.

A-LAS-CON1-JET-Scope V1.0x (KW 19/2010)
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Nach
Kommunikationsparametern (bei RS232: COM Port und Baudrate;
bei TCP/IP: IP-Adresse und Portnummer) wird tber ,,TRY TO
CONNECT*" der Handshake ausgeldst. Ist der Handshake erfolgreich
erscheint die Meldung ,,CONNECTING SUCCEEDED* und der
Versionsstring wird in der Statuszeile angezeigt.

Auswahl des Kommunikationsprotokolls und den

|.&-L.&S-EIDN1 -JET ¥1.01 [1584]an/10]

Nach dem Verbindungsaufbau ist der Wechsel der Baudrate (im
RS232 Modus) mdglich. Dazu wird in der Dropdownliste ,,BAUD
RATE" die gewlnschte neue Baudrate ausgewahlt und mit der ,,SET
NEW BAUDRATE" Taste aktiviert.

War die Anderung erfolgreich, wird von der Kontrollelektronik ein
erneuter Handshake erfordert. Dies erfolgt Uber eine erneute
Betétigung der ,,TRY TO CONNECT* Taste.

AbschlieBend wird Uber die Taste ,,ACCEPT SETTINGS* der

Verbindungsdialog verlassen. Die Verbindung ist dann etabliert.

Instruments

=% COMMUNICATION SETTINGS

COMMUNICATION PROTOCOL RSz v
SELECT COM PORT [1...258] §|17
BAUD RATE [EITS PER SEC.) %00 v
| TRY TO CONNECT |

|COMMECTING SUCCEEDED

| ACCEPT SETTINGS l‘ DISCARD SETTINGS |

| SET NEW BALUDRATE |

Let’s make sensors more individual

=% COMMUNICATION SETTINGS

COMMUMICATION PROTOCOL

R5232 W
SELECT COM PORT [1...256] ﬁ 1

BaLD RATE (BITS PER SEC.) 9E00 hd

13200

| TRY TO CONNEET v 9500
38400

[CONNECTING SUCCEEDED it

115200
| ACCEPT SETTINGS l‘ LIS

| SET NEW BALUDRATE |

=¥ COMMUNICATION SETTINGS

COMMUNICATION PROTOCOL F5ziz W
SELECT COM PORT [1...256] §|17
BALD RATE [BITS PER SEC ] 115200
| TRY TO CONNECT |

|BAUDRATE CHAMGED. PLEASE RE-CONMECT!

DISCARD SETTINGS |

=¥ COMMUNICATION SETTINGS

COMMUMICATION PROTOCOL

R5232 W
SELECT COM PORT [1...256] ﬁ 1
BaLD RATE (BITS PER SEC.) 115200

| TRY TO COMMECT |

|COMMECTING SUCCEEDED

| ACCEPT SETTINGS H DISCARD SETTINGS |

| SET NEW EAUDRATE |
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4.2 RUN SCOPE

Outputs Parameter Settings Data Recorder Templates

Ist die A-LAS-CON1-JET Kontrollelektronik an die Versorgungsspannung angeschlossen und eine Verbindung mit
dem PC aufgebaut, kann die A-LAS-CON1-JET-Scope Software zur Uberwachung der Laufenden Messwerte benutzt

werden. Dies ermdglicht ein Modus bei dem zyklisch Messwerte von der Kontrollelektronik abgefragt und in der Scope

Software sowohl graphisch (Rollgraph) als auch numerisch dargestellt werden.

-LLAS-CON1-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor.
Tel. ++49 (0) 8544-9719-0

hitp:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-JET Scope vi.0x{Build 01/2010) ’l:nétmmeﬁm
Entert Outputs ‘ Parameter ‘ Settings Data Recorder | Detailed Data | Templates
wpe
Mode

4084_0000 3988_0000 Recarding .. . E waluation 1

waluation 2

4095-
‘ 3583

SHOW DATA

STOP 1024~

SCOPE
512~ /_
0-

] data paints 100 /R 500
—

COMMECT

i

‘ IHawdata [part 1] received.

Hinweis 1: Die Funktion der Kontrollelektronik ist stets unabhangig von der PC Scope Software. Die
Kontrollelektronik arbeitet selbststdndig und wird nicht vom Zustand des ,,RUN SCOPE* Modus beeinflusst.

Hinweis 2: Der Datenaustausch mit der A-LAS-CON1-JET ist in seiner Geschwindigkeit begrenzt durch die serielle
Schnittstelle. Eine 100% Darstellung aller Messwerte ist leider nicht mdéglich. In der Realitdt ergeben sich
Aktualisierungsraten der Scope Software — abhéngig von der gewéhlten Baudrate — von 3 bis 8 Messwerte pro Sekunde.
Zur zeitlich hochaufgeldsten Analyse des Sensorsignals steht eine Oszillograph (&hnliche) Funktion zur Verfigung mit
der zu vom Benutzer wahlbaren Ereignissen ein ,,Schnappschuss® des aktuellen Analogsignalverlaufs aufgezeichnet

werden kann. (siehe da)
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Startet den ,,RUN“ Modus, d.h. . |
die  zyklische  Anforderung SCOPE Evaluation 1
4079

(engl.: ,,polling“) von Messdaten Numerische  Darstellung  der
Werte ,,EVALUATION 1 und
~EVALUATION 2 Die

Darstellung erfolgt als 12bit

Ewaluation 2

und deren Darstellung.

Beendet den ,,RUN“ Modus. AL

Wert, d.h. es werden ganzzahlige

Konfiguriert die anzuzeigenden Werte von 0 bis 4096 dargestellt.

Daten durch An- bzw. Abwahl SO DATA
der entsprechenden Checkbox.

Numerische Darstellung der Werte ,,EVALUATION 1“
und ,,EVALUATION 2“ Die Darstellung erfolgt hier

mit Nachkommastellen. Die interne Verarbeitungsgrofie

4080.0000 4091.0000

ist jedoch 12bit. Die Nachkommastellen ergeben sich
zum einen aus der Integralbildung und zum anderen aus

der Mittelwertbildung (Average).

-LAS-CON1-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor .
Tel. ++49 (0} 8544-97159-0 -
hitp:Mwww.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-JET Scope w1.0x(Build 012010)  foctrinments
EntE't Outputs I Parameter Seftings Data Recorder Dietailed Data Templates || Wiew Data
wper
tode
- | | 4080.0000 | 4091.0000 |reds. @ [cotoen
4080
- | 4080 |
™ Show Evaluation 1 ™ Show Channel & Evaluation 2
SET REF. g
™ Show upper tolsrance W Show raw value
TEACH ™ Show reference value ¥ Show nomed value
[SHOW DATA ™ Show lower tolerance ™ Show filkered value
W Show tigger level
™ Show Evaluation 2 i
RN
SCOPE ™ Show upper tolerance ™ Show raw value
™ Shaow reference value [T Show nomied value
STOP
SCOPE ™ Show lower tolerance [T Show filkered value
VIEW [ Show tigger level
DATA
I Right click on panel to return ;ﬂ_
[= FiaM SEND 1 S — |
[ EEPROM COMMECT
I FILE GET |F|awdala [part &] received.
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RESULT A RESULT B
NORM A I NORM B
RAW A RAW B
TRIGGERLEVELA [ —=—- TRIGGERLEVEL B
EVALUATION 1 EVALUATION 2
UPPER TOLERANCE UPPER TOLERANCE
LEVEL 1 LEVEL 2
REFERENCE LEVEL 1 — REFERENCE LEVEL 2
LOWER TOLERANCE LOWER TOLERANCE
LEVEL 1 LEVEL 2
Die Darstellung des Rollgraphen kann Uber zwei
Eingabefelder skaliert werden. Auf der linken Seite des
Graphen kann tiber den Schieberegler der Vergrofierung
eingestellt werden. (Schieberegler hoch - Zoom out,
Schieberegler runter - Zoom in) Auf der rechten
unteren Seite kann Uber einen Schalter die Anzahl der
Datenpunkte im Rollgraphen festgelegt werden. Es kann
zwischen 100 und 500 Datenpunkten gewéhlt werden.
100 T[N 500 100 1]} 500
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AS-CON1-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 {0) B544-9719-0 -
http:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-JET Scope vi.ox(Build 0112010)  fpetrimments
Ente[t Outputs ‘ Farameter ‘ Settings ‘ [Data Recorder | Dietailed Diata Templates ‘ Yiew Drata ‘
wperl
Mode

[ | 4080.0000  4090.0000 |t Aia | Eoind
RESET 4095

Morm B Result B Ewaluation 2
SET REF. b e |- I |
TEACH 37T - e e e m “
SHOW DATA 2553+
= 2048-
RUN |
SCOPE 18
- 1024
SCOPE
| e e R et I Y B Shaow Data
E!E'\lri o- § Mormn & Result
data paitits 100 W 500
I RAM SEMD l | | ]
I~ EEPROM COMMECT
™ FILE GET |Rawdata [part 2) recsived

Mit ,,Detailed Data“ kdnnen zusdtzlich numerische Daten der Kontrollelektronik zur Information eingeblendet werden.
Dazu wird der Rollgraph gestaucht (Die Anzahl der Datenpunkte bleibt jedoch unverandert!) Es stehen insgesamt drei
Ansichten zur Verfiigung in denen folgende Informationen dargestellt werden: Der aktuelle Normwert und der aktuelle
Resultwert von Kanal A und B, der Rohwert und der maximale Rohwert von Kanal A und B sowie die digitalen Inputs,

die digitalen Outputs und der Pegel des Analogausgangs.

Mom & Fesult & max {Raw Al Rawa lrput MO Analog Output [V]
10.00-
4083 [l 4080 | 1460 [l 1456 | -
Input 111 00—
Maorm B Result B max {Raw B} RawB b
4091 4090 3865 3862 oupmour 50"
il 4.00-
COutput OUTZ
~
Output OUTOD  0.00-
el 297
Show Data & iQ
ﬂ Mormn & Fesult ﬂ B aw & max {Raw} ﬂ Digital & &nalog Outputs
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4.3 VIEW DATA

I- Settings Data Recorder | Detailed Data | Templates -
Channel B Channel A Timer 1 Timer 0 -ﬂ

Ist es ndtig den Signalverlauf zu bestimmten Ereignissen zu analysieren, kann die A-LAS-CON1-JET-Scope Software
dies durch den ,VIEW DATA® Modus unterstutzen. Innerhalb der A-LAS-CONI1-JET Kontrollelektronik stehen
jeweils zwei Digitalwertspeicher von 512 Datenpunkten GroRe zur Verfugung. Diese werden auf ein durch den
Benutzer definierbares Ereignis hin mit den (normierten) Messwerten (NORM A bzw. NORM B) gefillt und kénnen

anschlieBend durch die PC Software ausgelesen werden.

—% A-1 AS-CON1-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor

Tel, ++49 (0) 854497190
hitp:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-JET Scope vi.ox(Build 012010)  foctrprments

g”le't Outputs Farameter Seftings Data Recorder Dietailed Data Templates ‘ i [ata ‘
#per
Mode
Channel B | Channel & | Timer 1 | Timer 0 Common
= | RECORD
RESET
SET REF. SR Channel &
Recording trigger [logically OR'd) Recording trigger (logically OR'd)
TEACH ] ] I I
SN RESR YR et SR SR N It
A B IHO IH1 A B IHO IH1
SHOW DATA L‘ L J — L L J —
al (B [ flmo] [ ]m p— al (B [ [lmo] [ [n1
Il U Y — 2 k¥ el 4l 4
RUN
SCOPE Pretrigger [sanmples] (ﬂ Pretrigger [zanmples]
o e 3 o Y T
STOP IAtA000]0000800]000 TR0000) 00 008803000
SCOPE 1] 200 00 512 0 200 400 512
Take zamples [every ] 1oa Take zamples [every ..] 1oa
WIEW
D'&T'& 1 1 | | 1 | | 1 | | | 1 1 | 1 1 | 1 1 |
all 2nd 3rd dth Sth Gth Fth Bth Sth10th all 2nd 3rd th Sth Gth 7th Sth Sth10th
= Ram SEMD l A ——
[~ EEPROM COMMECT .
I FILE GET IHawdata [part 2] received.

Die beiden Datenspeicher sind jeweils einem Kanal (A oder B) zugeordnet und kénnen komplett eigensténdig
konfiguriert werden. Ist es gewlnscht beide Kanédle synchron zu betrachten kann (iber die beiden
Sychronisierungsbuttons (zentral in der Mitte) einer der Kanale als Master definiert werden. Der Pretrigger Parameter
bestimmt den Triggerzeitpunkt in Relation zum Aufzeichnungsfenster. Ist Pretrigger=0 liegt der Triggerzeitpunkt an der

auferst linken Seite des Aufzeichnungsfensters, ist Pretrigger=512 an der &ufRerst rechten.
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Die Dauer der Aufzeichnung kann auf Kosten der Auflésung vergroRert werden indem nur jeder zweite, dritte, vierte
oder n-te Wert aufgezeichnet wird. Dadurch vergroRert sich die Zeitdauer um den Faktor zwei, drei, vier oder n.
Hinweis: Beachten Sie bitte die unterschiedliche Darstellung der Kurven (A und B) im Fenster der PC Software falls
die Einstellung zur Aufzeichnung unterschiedlich sind!

Zur besseren Orientierung ist uber dem Schieberegler als numerische Anzeige die resultierende Aufzeichnungsrate in
Mikrosekunden eingeblendet. Diese ergibt sich aus der aktuellen Abtastrate (,Samplerate®) die fur Kanal A und B
gleichermal3en gilt und dem Multiplikator fiir Kanal A oder B. Beispiel: Ist die Abtastrate auf 100 ps eingestellt und soll

nur jeder 5te Wert aufgezeichnet werden, ist die resultierende Aufzeichnungsrate 500 us was 2 kHz entspricht.

-LAS-CON1-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor.
Tel. ++49 {0) 8544-9719-0 .
http:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-JET Scope vi.ox(Build 012010)  fpetrumments
Ente[t Outputs ‘ FParameter ‘ Settings [Data Recorder Dietailed Data Templates ‘ Yiew Data
wper
Mode

409 1 . 0000 Recording ... . Ewaluation 1

Ewaluation 2

STOP
SCOPE

=
!

1 | | | 1 1 1 1 | | | 1 1 | |
0 32 B4 965 128 160 192 224 286 2BB 320 3B2 3N 448 480 =12
data points

COMMECT

i

|F|awdata [trigger data] received Trigger rearmed.

Im ,,VIEW DATA"“ Modus werden die numerischen Daten/Darstellungen kontinuierlich aktualisiert jedoch nicht im

Rollgraphen dargestellt. Daneben wird der Zustand der Datenspeicher abgefragt. Lag ein Ereignis vor das zur
Aufzeichnung einer Datenkurve gefiihrt hat, wird sofort dieser Datenspeicher ausgelesen und dargestellt. Ein Parameter
erlaubt die Umstellung der auszulesenden Datenpunkte zwischen 128 und 512. Die Einstellung 128 liest nur die ersten
128 Datenpunkte — die restlichen gehen verloren.

Hinweis: Der ,,VIEW DATA" Modus weist im allgemeinen eine langsamere Aktualisierungsgeschwindigkeit als der
»,RUN SCOPE* Modus auf.

Wichtiger Hinweis: Ist der Datenspeicher geflillt. wird er nicht erneut Uberschrieben bis er ausgelesen wurde

(,rearmed®). Dies gewahrleistet dass das gesuchte Ereignis nicht versehentlich durch ein erneutes oder

nachtragliches Ereignis geléscht wird.
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A-LAS-CONT-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor.
Tel. ++49 {0) B544-9719-0 Fili
http:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-JET Scope wvi.ox Instruments

Templates

Outputs ‘ Parameter ‘ Settings ‘ Recarder |DetailedData

473_5094 0.0000 Recording ... - Ewaluation 1
473

i Ewaluation 2

R I A S —

4095
- 3840
3584 -———— —
3328

% 072~
. 2816~

SHOW DATA L2
2304~

2048-
1792-

1536
1280

5TOP s
SCOPE 768-
512-

286-

Reset A.
0 32 B4 95 128 160 192 224 56 288 320 352 384 416 443 480 512

e — e e — e

T —
COMMECT

i

|F|awdata [trigger data] received. Trigger rearmed.
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4.4 Data Recorder

Outputs Parameter Settings - Detailed Data | Templates View Data

| AS-CON1-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 {0) 8544-9719-0 *
o e T e i T e I A-LAS-CON1-JET Scope vi.0x{Build 012010)  frnetruments
Enlert Outputs ‘ FParameter ‘ Settings ‘ [Data Recorder Detalled Data Templates ‘ View Data ‘
#per
Mode
PRINT 0.0000 0.0000 Recording Type: M ILAL |
RESET 4095-
SET REF. 583- :
TEACH 3071~
SHOW DATA 2553~ Recorded values
2048- I .
RUN .
SCOPE e
STOP 1024-
SCOPE
A12-
WIE W | SELECT RECORD FILE '
DATA 0- :
data paints 100 T 500 [Filename
[= R SEMD ] A ———
[~ EEPROM COMMECT
I FILE GET |ﬁ3«-LAS-EDN1-.JET %1.01 [154an/10]

Wichtiger Hinweis: Bevor die RECORDER Funktion genutzt wird, muss eine Datei als Ziel gewahlt werden!

Mit ,,SELECT RECORD FILE* wird ein Popup

Fenster aufgerufen in der die zu erstellende Bifastan —
Histany: | E:\Misc ﬂ

Suchen in: |E}Misc j & Ef-

Select Record File Name

Datei ausgewahlt oder neu erstellt werden kann.

Das Verzeichnis kann frei gewahlt werden,

ebenso der Dateiname, nicht jedoch das
Dateiformat, das auf ,,*.csv* (Comma Separated
Values) festgelegt ist. Der Standardname ist

»record.csv*
D ateinanie: |record.csv
Dateinp: | " Caw ﬂ Abbrechen
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Es kann zwischen zwei Methoden der Daten-aufzeichnung
gewahlt werden:
e MANUAL: Einzelne Werte  werden auf Recoidng Type: [ MaNUAL )
Tastendruck aufgezeichnet.
e AUTOMATIC: Ein vom Benutzer definierbares Recording Tupe: AUTOMATIE
Zeitraster bestimmt die Aufzeichnung einer vom
Benutzer definierbaren Anzahl von Messwerten.
MANUAL AUTOMATIC
CARTURE VALLES Polling interval [zec.] Mumber of valuesz
1 10000

Der manuelle Aufzeichnungsmodus lauft in Kombination
mit dem ,RUN SCOPE“ Modus. Bei Betétigen der
,CAPTURE VALUES*

angezeigten Messwerte in die Datei ibernommen.

Taste werden die aktuell

CAPTURE GRAFPH

Nur im manuellen Aufzeichnungsmodus besteht die
Maoglichkeit eine mit der Oszillographen Funktion
aufgezeichnete Signalverlaufskurve aufzuzeichnen. Durch
betétigen der ,,CAPTURE GRAPH" Taste wird die aktuell

angezeigte Kurve in die Datei abgespeichert.

Fur den automatischen Aufzeichnungsmodus sind das
und die Anzahl

aufzuzeichnenden Datenpunkte ausschlaggebend. Das

Intervall der Aufzeichnung der
Pollingintervall kann als vielfaches einer Sekunde gewéhlt
werden, die Datenmenge als Ganzzahl bis maximal 32767

Datenpunkte.

BREAK RECORDING @}

START RECORD STOF RECORD

Uber die drei Tasten ,START ...“, ,STOP ...“ und
»BREAK ...“ wird die Aufzeichnung gesteuert. Die Start-
Taste setzt alle Zdhler und Zeiten zuriick und startet die
Aufzeichnung mit den gegebenen Parametern. Die Stopp-
Taste bricht die Aufzeichnung komplett ab. Die Break-
Taste unterbricht die Aufzeichnung ohne Zeiten und
Zahlerstande zu veréndern. Die Aufzeichnung kann
anschlieend an gleicher Stelle wiederaufgenommen

werden.

Recorded values

Beiden Modi gemeinsam ist die Anzeige der bereits aufgezeichneten Daten.

Remaining % alues
9354

Im automatischen Modus werden zudem die Anzahl der

noch verbleibenden Daten angezeigt.
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Remaining Time
|0 Days, 2 Hours, 46 Minutes, 32 Seconds

Frogress ...

AuRerdem wird die verbleibende Zeit und der aktuelle

Fortschritt des VVorgangs angezeigt.
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45 Templates

Outputs Parameter Settings Data Recorder | Detailed Data

Erfolgreiche/Sinnvolle Einstellungen konnen mit Kommentar und Signatur als Vorlage oder Schablone (engl.

Template) in einer gemeinsamen Datei abgelegt werden. Diese ist bereits bei der Installation der A-LAS-CON1-JET-
Scope mit einem gewissen Pool an Vorlagen vorhanden, kann durch neue Versionen ersetzt oder durch den Benutzer

selbst erweitert werden.

A-LAS-CONT-JET Scope

Sensor Instruments GmbH Sensor
Tel. ++49 {0) 85344-9719-0 o
hitp:/www.sensorinstruments.de A-LAS-CON1-JET Scope vi.ox(Build 012010)  foctrprments
g”le't Outputs ‘ Farameter ‘ Seftings ‘ Data Recorder Dietailed Data Templates i [ata
wperl
Mode
= | TEMPLATES
RESET
SET REF. Template:
|L“Nage|léingenmessung Selbstgetriggerte Messung von Magelangen.
viale Origir; F.anal & wird durch Untergchreiten der Triggerschwellen
zurlickgesetzt und ermittelt kontinuierich den Minimalwert. Dig
SHOW DATA 'Sensor Instruments GmbH Auswertung erfalgt durch EVALUATION 1 bei einer
Uberschreitung der Triggerschwellen.
Created:
Die Ausgange OUTO, OUTT und OUT2 geben jeweil: den
03-11-2003 14:40:47 Zustand van EVALUATION 1 unter, im oder iiber dem
RUMN Toleranzband an. Der Analogauzgang gibt skaliert die
SCOPE Magellangen an.
STOP F.anal B izt ohrne Funktion,
SCOPE
DaTA, Template Template Template
= Ram SEMD l A —
[~ EEPROM COMMECT — -
I FILE GET Iﬁctlvatlng parameter ... Donel

,LOAD TEMPLATE" ladt die Parameter aus der Vorlage und ersetzt diese in der PC Software. Die Parameter kdnnen
anschlieBend (nach optionalen Veranderungen durch den Benutzer) lber ,,SEND* an die Kontrollelektronik gesendet
werden.

Um ein neues Template zu erstellen, den Namen des neuen

Templates in die Dropdownliste eintragen. Anschlielend Signatur

Template:
und Beschreibung ergénzen (das Datum wird automatisch gesetzt) mmeues  ——
und das Template mit ,,SAVE NEW TEMPLATE" abspeichern. Alle
Parameter der PC Software werden dabei gespeichert.
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4.6 SEND & GET

Der Austausch der Daten (von der Kontrollelektronik zum PC)
erfolgt wie gezeigt durch ,,RUN SCOPE" und ,VIEW DATA". Der
Austausch von Parametern (von der Kontrollelektronik zum PC oder
vom PC zur Kontrollelektronik) erfolgt uber die ,,SEND* und ,,GET*
Buttons. Die Auswahl des Zielspeichers erfolgt Uber die Selektions-
auswahl auf der linken Seite:
e RAM" bezeichnet den fliichtigen Speicher (nach aus- und
einschalten der Kontrollelektronik gehen die Werte
verloren)

e EEPROM" bezeichnet den nichtfliichtigen Speicher. Nach

einem Neustart des Sensors werden die zu verwendenden [~ EEPROM
Parameter aus dem nichtfliichtigen Speicher geladen. LIFILE el
e FILE" bezeichnet eine Datei die auf dem PC hinterlegt ist.
Das Auslesen (laden in die PC Software) des entsprechenden
Zielspeichers ist mit ,,GET“ mdglich. Das Speichern in den
entsprechenden Zielspeicher mit ,,SEND“.
Hinweis: Die PC Software ladt nicht automatisch beim
Programmstart die Parameter von der Kontrollelektronik. Es liegt in
der Verantwortung des Benutzers dafiir zu sorgen dass die in der PC
Software angezeigten Parameter durch vorheriges laden von der

Kontrollelektronik mit dieser synchron sind.

4.7 PRINT

Die ,,PRINT* Taste ermdglicht die Ausgabe der aktuellen Ansicht

der PC Software auf einen Drucker. Zu diesem Zweck wird ein
PRINT

Dialogfeld eingeblendet, das die Auswahl des Druckers und dessen

Konfiguration ermdglicht.

4.8 RESET

Die ,,RESET" Taste entspricht in ihrer Funktion genau dem in der
Kontrollelektronik realisierten RESET  (siehe: ,,CHAN A und
CHAN B*). MAX und MIN Werte werden auf den aktuellen Wert

rickgesetzt und die Integralsumme wird auf null gesetzt.

RESET
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4.9 SET REF.

Mit ,SET REF.“ wird in die Normierungsoperation eingegriffen.

Sobald der Befehl die Kontrollelektronik erreicht, wird der aktuelle

SET REF.

Rohwert als maximaler Rohwert hinterlegt.

max{raw} = raw (10)

4.10 TEACH

Die ,,TEACH“ Taste lost einen Teachvorgang auf der

Kontrollelektronik aus. Dabei wird der aktuelle Messwert als

Referenzwert Ubernommen. Ob der Teachvorgang sich auf TEACH
EVALUATION 1 oder EVALUATION 2 bezieht, wird durch den
Parameter ,, TEACH TARGET" bestimmt.
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